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SISTEMA DE LOCALIZACION Y ASISTENCIA A LA NAVEGACION DE PERSONAS INVIDENTES

UTILIZANDO VISION ARTIFICIAL

Sistema de asistencia a la navegacion de personas invidentes lo suficientemente ro-
busto y sencillo de utilizar que permita obtener una localizacién precisa del usuario en
un entorno conocido o desconocido, tanto en interiores como en exteriores. De esta
forma el sistema le ira indicando el camino que tiene que seguir para llegar a un des-
tino, utilizando informacidén acustica obtenida mediante un sintetizador de voz, de
forma similar a como lo hacen los navegadores GPS. Para tal fin, se utilizard un méto-
do de localizacion y aprendizaje del entorno inspirado en el que utilizan los seres hu-
manos con capacidad visual. Un sistema de navegacion artificial, al igual que el hu-
mano, estd basado en mapas y requiere el aprendizaje del mapa del entorno y su loca-
lizacion dentro del mismo.

La localizacion y el mapeado del entorno son dos procesos dependientes que se calcu-
lan mientras el usuario navega por el mismo. Las técnicas utilizadas para solucionar el
problema planteado reciben el nombre de SLAM (Simultaneous Localization and Map-
ping) y en los ultimos afios se ha extendido su aplicacidn en el campo de la rébotica y
en otros campos emergentes tales como localizacién de personas invidentes o la ciru-
gia minimamente invasiva.

VENTAJAS Y APLICACIONES

Primer sistema a nivel internacional que plantea el empleo de mapas visuales obte-
nidos mediante una camara estéreo para la asistencia a la navegacién de personas
invidentes utilizando informacién visual. Se trata de una evolucién del proyecto
SWAN (System for Wearable Audio Navigation) desarrollado por el Georgia Institute
of Technology, Atlanta, Estados Unidos.

Posibilidades de explotacidn comercial en una gran variedad de campos como la
asistencia a la navegacion de personas invidentes, realidad aumentada, videojue-
gos, robots humanoides, etc.

Sistema probado con éxito en la asistencia a la navegacién de robots humanoides y
en una version basica con personas invidentes reales en el centro de Madrid y Alca-
Ia de Henares.




